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Pozycjonery
SPAWALNICZE
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Zwiększenie wydajności
pracy do 40%
Pozycjonery przeznaczone są głównie do pozycjonowania nieporęcznych i ciężkich 
elementów w celu osiągnięcia optymalnych warunków pracy oraz zwiększenia bezpie-
czeństwa, wydajności, jakości i ergonomii dla pracowników. Produkowane przez nas 
pozycjonery są przystosowane do podnoszenia elementów o wadze od 250 kg do 
nawet 4 ton. Na podstawie indywidualnych wymagań klienta możliwe jest zaprojekto-
wanie i wykonanie manipulatorów o jeszcze większej nośności.

PRZYDATNE W POZYCJONOWANIU ELEMENTÓW PRZY: 
 

Każdy z pozycjonerów może zostać wykonany specjalnie, aby spełnić indywidualne 
wymagania klienta. Mnogość modeli pozycjonerów BEAR pozwala dopasować idealne 
rozwiązanie do specyfiki naszej pracy. Produkty linii SPR, BE oraz PX służą do klasycz-
nego pozycjonowania elementów. Natomiast linia RO oraz RT zostały stworzone do 
współpracy z robotami wiodących marek.

BEAR oferuje wsparcie we wszystkich działaniach związanych z realizacją dostawy 
kompleksowego stanowiska pracy:

Analiza potrzeb klienta i określenie szczegółowego przeznaczenia technicznego
Ocena możliwości i propozycja rozwiązania technicznego
Konsultacje z klientem, poważne i szybkie negocjowanie umów sprzedaży
Projekt, konstruowanie i wykonanie
Testowanie, spawanie próbek testowych
Montaż, szkolenie, przekazanie klientowi

Do podnoszenia i przechylania elementów wykorzystywany jest wysokowydajny układ 
hydrauliczny, którego bezpieczeństwo jest gwarantowane przez wielostopniowe za-
bezpieczenia. W razie potrzeby pozycjonery mogą być modyfikowane w zależności 
od wymagań: rozmiar stołu, długość ramienia, system sterujący, prędkość obrotu itp.

SPAWANIU CZYSZCZENIU MONTAŻU
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DLA PRACODAWCY:

• Zwiększenie wydajności pracy nawet do 40% poprzez optymalne pozycjonowanie 
przedmiotów - dzięki temu uzyskano krótki czas amortyzacji urządzenia

• Zwiększenie wydajności produkcji nie wymaga dodatkowego miejsca na hali
   produkcyjnej
• Lepsza jakość połączeń spawanych - zawsze możliwe spawanie w pozycji podolnej
• Solidne wykonanie urządzenia zapewnia długoletnią, bezawaryjną pracę

DLA OBSŁUGUJĄCEGO:

• Zapewnienie ergonomicznej postawy pracującemu
• Zminimalizowanie zagrożeń wypadkami, brak zmian mocowania przedmiotu
• Brak przerw w pracy spowodowanych oczekiwaniem na suwnicę
• Łatwy montaż i obsługa

AUTOMATYZACJA:

• Możliwość współpracy pozycjonerów z robotami spawalniczymi
• Możliwość umieszczenia na liniach produkcyjnych

Zalety
i korzyści
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Pozycjonery serii PX pozwalają na bezpieczne podnoszenie, obrót 
i nachylenie do optymalnej pozycji elementów do spawania lub 
montażu.

Siłowniki wychyłu zabezpieczone są metalowym korpusem, co 
chroni je przed uszkodzeniami mechanicznymi czy ewentualnymi 
odpryskami powstałymi podczas spawania.
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Wersja standard

•	 Pozycjoner zasilany prądem trójfazowym
•	 Obrót stołu za pomocą obrotnicy elektrycznej
•	 Regulacja wysokości ramienia i wychyłu stołu za pomocą siłowników 

hydraulicznych
•	 Sterowanie funkcjami na obudowie pozycjonera

Opcje dodatkowe

•	 Pilot przewodowy
•	 Pilot bezprzewodowy
•	 Pedał na przewodzie do obrotu stołu
•	 Płynna regulacja obrotu stołu
•	 Masa obrotowa (obudowa pozycjonera)
•	 Długość i kształt ramienia
•	 Możliwość indywidualnej konfiguracji pozycjonera
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Rysunek techniczny

Model PX500 PX1000 PX2000 PX6000

Udźwig [kg] 500 1000 2000 6000

Moment obrotowy stołu [Nm] 4320 4320 5580 6552

Prędkość obrotowa stołu [obr/min] 0~3 0~3 0~3 0~3

Kąt obrotu stołu [°] 360 360 360 360

Szerokość pozycjonera B [mm] 600 600 700 1030

Wysokość pozycjonera A [mm] 1030 1030 1145 1515

Długość pozycjonera C [mm] 2050 2050 2290 2950

Średnica stołu roboczego D [mm] 800 800 800 1200

Min. wysokość stołu roboczego
od podłoża H1[mm] 346 466 710 1121

Maks. wysokość stołu roboczego 
od podłoża H2 [mm] 1359 1355 1410 2262

Waga [kg] 576 621 712 2565
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Seria SPR jest najbardziej popularną i najchętniej wybieraną przez 
klientów linią naszych pozycjonerów.

Dzięki przesunięciu osi obrotu ramienia ponad płaszczyznę płyty 
montażowej masa ramienia nośnego jest przeciwwagą dla spa-
wanego elementu. To rozwiązanie techniczne daje zdecydowaną 
przewagę nad serią PX i BE. Umożliwia ono dowolne pozycjonowa-
nie spawanego elementu (również „do góry nogami”).

Występuje również w wersji TWIN
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Wersja standard

•	 Pozycjoner zasilany prądem trójfazowym
•	 Obrót ramienia za pomocą obrotnicy hydraulicznej
•	 Obrót stołu za pomocą obrotnicy elektrycznej
•	 Regulacja wysokości ramienia za pomocą siłowników hydraulicznych
•	 Sterowanie funkcjami na obudowie pozycjonera

Opcje dodatkowe

•	 Pilot przewodowy
•	 Pilot bezprzewodowy
•	 Pedał na przewodzie do obrotu stołu
•	 Płynna regulacja obrotu stołu
•	 Masa obrotowa (obudowa pozycjonera)
•	 Długość i kształt ramienia
•	 Możliwość indywidualnej konfiguracji pozycjonera
•	 Sterowanie funkcjami za pomocą teach pendant’a
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Model SPR500 SPR1500 SPR2500 SPR4000

Udźwig [kg] 500 1500 2500 4000

Moment obrotowy stołu [Nm] 4320 5080 6550 7690

Prędkość obrotowa stołu [obr/min] 0~3 0~3 0~3 0~3

Kąt obrotu stołu [°] 360 360 360 360

Szerokość pozycjonera D [mm] 900 1020 1020 1374

Wysokość pozycjonera B [mm] 1852 2153 2153 3160

Długość podstawy pozycjonera C [mm] 1350 1500 1650 1700

Średnica stołu roboczego G [mm] 800 1000 1000 1200

Szerokość ramienia pozycjonera E [mm] 290 310 350 600

Odległość od osi stołu do ramienia
A [mm] 1000 1200 1200 1500

Min. wysokość stołu roboczego
od podłoża H1 [mm] 525 555 555 870

Maks. wysokość stołu roboczego
od podłoża H2 [mm] 1155 1400 1400 2190

Maks. wysokość stołu roboczego
od podłoża H3 [mm] 1496 1712 1712 2590

Waga [kg] 1180 1681 1779 4022

Rysunek techniczny
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Główną zaletą pozycjonerów serii BE jest zapewnienie funkcjonal-
ności urządzenia zachowując atrakcyjność cen.

Manipulatory spawalnicze serii BE pozwalają na bezpieczne obra-
canie do optymalnej pozycji elementów do spawania lub montażu. 
Obrót wykonywany jest w dwóch osiach. Obrotnik spawalniczy BE 
charakteryzuje się niewielkimi rozmiarami, dzięki temu urządzenie 
z łatwością można zmieścić praktycznie w każdym miejscu w za-
kładzie. Dzięki zakotwieniu pozycjonerów do podłoża uzyskujemy 
bardzo dużą stabilność, nie ograniczając przestrzeni roboczej.

Występuje również w wersji TWIN
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Wersja standard

•	 Pozycjoner zasilany prądem trójfazowym
•	 Obrót stołu i ramienia za pomocą obrotnicy elektrycznej
•	 Sterowanie funkcjami na obudowie pozycjonera

Opcje dodatkowe

•	 Pilot przewodowy
•	 Pilot bezprzewodowy
•	 Pedał na przewodzie do obrotu stołu
•	 Płynna regulacja obrotu stołu
•	 Masa obrotowa (obudowa pozycjonera)
•	 Długość i kształt ramienia
•	 Możliwość indywidualnej konfiguracji pozycjonera
•	 Sterowanie funkcjami za pomocą teach pendant’a
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Model BE500 BE1000

Udźwig [kg] 500 1000

Moment obrotowy stołu [Nm] 4320 4320

Prędkość obrotowa stołu [obr/min] 0~3 0~3

Kąt obrotu stołu [°] 360 360

Szerokość pozycjonera D [mm] 900 900

Wysokość pozycjonera B [mm] 1360 1360

Długość podstawy pozycjonera C [mm] 2878 2878

Średnica stołu roboczego G [mm] 800 800

Szerokość ramienia pozycjonera E [mm] 290 310

Odległość od osi stołu do ramienia A [mm] 1000 1000

Wysokość stołu roboczego od podłoża F [mm] 800 800

Waga [kg] 750 810

Rysunek techniczny
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Pozycjonery serii RO przystosowane są do pracy z robotem spa-
walniczym.

Obrotowa kolumna wykonywana jest zawsze pod indywidualne za-
mówienie klienta i jest dopasowana konkretnie do elementu, który 
będzie spawany. Pozwala to zautomatyzować proces spawalniczy 
dla konkretnych detali.
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Wersja standard

•	 Pozycjoner zasilany prądem trójfazowym
•	 Obrót osi i ramienia za pomocą serwonapędów
•	 Sterowanie funkcjami na obudowie pozycjonera

Opcje dodatkowe

•	 Pilot przewodowy
•	 Płynna regulacja obrotu stołu
•	 Elektryczna masa obrotowa
•	 Długość i kształt ramienia
•	 Możliwość indywidualnej konfiguracji pozycjonera
•	 Sterowanie funkcjami za pomocą teach pendant’a
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Model RO700 RO1500

Udźwig [kg] 700 1500

Moment obrotowy ramienia [Nm] 1350 2100

Prędkość obrotowa stołu [obr/min] 0~13 0~10

Kąt obrotu stołu [°] +/-360 +/-360

Moment obrotowy osi [Nm] 450 700

Prędkość obrotowa osi [obr/min] 0~50 0~50

Kąt obrotu osi [°] 360 360

Wysokość pozycjonera E [mm] 1485 1535

Długość podstawy pozycjonera D [mm] 2478 2528

Szerokość ramienia pozycjonera B [mm] 858 1008

Odległość od osi stołu do ramienia A [mm] 1671 1821

Wysokość stołu roboczego od podłoża C [mm] 798 848

Waga [kg] 960 1190

Rysunek techniczny
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Pozycjonery serii RT przystosowane są do pracy z robotem spa-
walniczym.

Konstrukcja stołu obrotowego pozwala na zamontowanie elemen-
tów o różnych gabarytach. Zastosowanie tej serii pozwala zauto-
matyzować proces spawalniczy w firmie.
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Wersja standard

•	 Pozycjoner zasilany prądem trójfazowym
•	 Obrót osi i ramienia za pomocą serwonapędów
•	 Sterowanie funkcjami na obudowie pozycjonera

Opcje dodatkowe

•	 Pilot przewodowy
•	 Płynna regulacja obrotu stołu
•	 Elektryczna masa obrotowa
•	 Długość i kształt ramienia
•	 Możliwość indywidualnej konfiguracji pozycjonera
•	 Sterowanie funkcjami za pomocą teach pendant’a
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Model RT1000 RT2000

Udźwig [kg] 1000 2000

Moment obrotowy ramienia [Nm] 4320 6720

Prędkość obrotowa ramienia [obr/min] 0~5 0~5

Kąt obrotu ramienia [°] +/-360 +/-360

Moment obrotowy stołu [Nm] 2820 3460

Prędkość obrotowa stołu [obr/min] 0~10 0~10

Kąt obrotu stołu [°] 360 360

Szerokość pozycjonera B [mm] 1020 1020

Wysokość całkowita pozycjonera E [mm] 2210 2210

Długość podstawy pozycjonera A [mm] 1500 1500

Odległość stołu od osi obrotu C [mm] 393 393

Wysokość obudowy pozycjonera D [mm] 1712 1712

Odległość od osi stołu do ramienia F [mm] 1440 1440

Wysokość stołu roboczego od podłoża H [mm] 897 897

Waga [kg] 3050 3310

Rysunek techniczny



Masz pytanie?

+48 606 981 703

Poczytaj więcej o nas

WWW.POZYCJONERYSPAWALNICZE.PL 
WWW.BEARWELDING.EU


