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Zwiekszenie wydajnosci
pracy do 40%

Pozycjonery przeznaczone sg gtéwnie do pozycjonowania nieporecznych i ciezkich
elementow w celu osiggniecia optymalnych warunkdw pracy oraz zwiekszenia bezpie-
czenstwa, wydajnosci, jakosci i ergonomii dla pracownikéw. Produkowane przez nas
pozycjonery sa przystosowane do podnoszenia elementéw o wadze od 250 kg do
nawet 4 ton. Na podstawie indywidualnych wymagan klienta mozliwe jest zaprojekto-
wanie i wykonanie manipulatoréw o jeszcze wiekszej nosnosci.

PRZYDATNE W POZYCJONOWANIU ELEMENTOW PRZY:

&

SPAWANIU CZYSZCZENIU MONTAZU

Kazdy z pozycjoneréw moze zosta¢ wykonany specjalnie, aby spetni¢ indywidualne
wymagania klienta. Mnogos¢ modeli pozycjoneréw BEAR pozwala dopasowac idealne
rozwigzanie do specyfiki naszej pracy. Produkty linii SPR, BE oraz PX stuza do klasycz-
nego pozycjonowania elementéw. Natomiast linia RO oraz RT zostaty stworzone do
wspotpracy z robotami wiodgcych marek.

BEAR oferuje wsparcie we wszystkich dziataniach zwigzanych z realizacjg dostawy
kompleksowego stanowiska pracy:

& Analiza potrzeb klienta i okreslenie szczegétowego przeznaczenia technicznego
& Ocena mozliwosci i propozycja rozwigzania technicznego

© Konsultacje z klientem, powazne i szybkie negocjowanie umow sprzedazy

& Projekt, konstruowanie i wykonanie

© Testowanie, spawanie probek testowych

& Montaz, szkolenie, przekazanie klientowi

Do podnoszenia i przechylania elementéw wykorzystywany jest wysokowydajny uktad
hydrauliczny, ktdrego bezpieczenstwo jest gwarantowane przez wielostopniowe za-
bezpieczenia. W razie potrzeby pozycjonery mogg by¢ modyfikowane w zaleznosci
od wymagan: rozmiar stotu, dtugo$¢ ramienia, system sterujgcy, predkos¢ obrotu itp.




Zalety
| korzysci
DLA PRACODAWCY:

- Zwiekszenie wydajnosci pracy nawet do 40% poprzez optymalne pozycjonowanie
przedmiotdw - dzieki temu uzyskano krotki czas amortyzacji urzagdzenia

- Zwiekszenie wydajnosci produkcji nie wymaga dodatkowego miejsca na hal
produkeyjne;

- Lepsza jako$¢ potgczen spawanych - zawsze mozliwe spawanie w pozycji podolnej

- Solidne wykonanie urzadzenia zapewnia dtugoletnig, bezawaryjng prace

DLA OBSLUGUJACEGO:
+ Zapewnienie ergonomicznej postawy pracujgcemu
+ Zminimalizowanie zagrozen wypadkami, brak zmian mocowania przedmiotu

* Brak przerw w pracy spowodowanych oczekiwaniem na suwnice
* tatwy montaz i obstuga

AUTOMATYZACJA:

+ Mozliwo$¢ wspotpracy pozycjoneréw z robotami spawalniczymi
+ Mozliwo$¢ umieszczenia na liniach produkeyjnych







seris PK

Pozycjonery serii PX pozwalajg na bezpieczne podnoszenie, obrot
i nachylenie do optymalnej pozycji elementow do spawania lub
montazu.

Sitowniki wychytu zabezpieczone sg metalowym korpusem, co
chroni je przed uszkodzeniami mechanicznymi czy ewentualnymi
odpryskami powstatymi podczas spawania.




Wersja standard

+ Pozycjoner zasilany pragdem tréjfazowym

+ Obrdt stotu za pomocg obrotnicy elektryczne;

+ Regulacja wysokosci ramienia i wychytu stotu za pomoca sitownikow
hydraulicznych

- Sterowanie funkcjami na obudowie pozycjonera

Opcje dodatkowe

+ Pilot przewodowy

+ Pilot bezprzewodowy

+ Pedat na przewodzie do obrotu stotu

+ Plynna regulacja obrotu stotu

- Masa obrotowa (obudowa pozycjonera)

+ Dtugosc i ksztatt ramienia

+ Mozliwos¢ indywidualnej konfiguracji pozycjonera




Model PX500 PX1000 PX2000 PX6000

Udzwig [kg] 500 1000 2000 6000
Moment obrotowy stotu [Nm] 4320 4320 5580 6552
Predkos¢ obrotowa stotu [obr/min] ~ 0~3 0~3 0~3 0~3
Kat obrotu stotu [°] 360 360 360 360
Szerokos¢ pozycjonera B [mm] 600 600 700 1030
Wysoko$¢ pozycjonera A [mm] 1030 1030 1145 1515
Dtugos¢ pozycjonera € [mm] 2050 2050 2290 2950
Srednica stotu roboczego D [mm] 800 800 800 1200

Min. wysokos$¢ stotu roboczego

od podtoza H1[mm] 346 466 /710 1121

Maks. wysoko$¢ stotu roboczego
od podtoza H2 [mm]

Waga [kg] 576 621 712 2565

Rysunek techniczny

1359 1355 1410 2262
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Wystepuje réwniez w wersji TWIN

Seria SPR jest najbardziej popularng i najchetniej wybierang przez
klientow linig naszych pozycjonerow.

Dzieki przesunieciu osi obrotu ramienia ponad ptaszczyzne ptyty
montazowej masa ramienia nosnego jest przeciwwaga dla spa-
wanego elementu. To rozwigzanie techniczne daje zdecydowang
przewage nad serig PX i BE. Umozliwia ono dowolne pozycjonowa-
nie spawanego elementu (réwniez ,do géry nogami”).




BEAR

Wersja standard

+ Pozycjoner zasilany pragdem tréjfazowym

+ Obrdt ramienia za pomocg obrotnicy hydraulicznej

+ Obrot stotu za pomocg obrotnicy elektryczne;

+ Regulacja wysokosci ramienia za pomoca sitownikéw hydraulicznych
- Sterowanie funkcjami na obudowie pozycjonera

Opcje dodatkowe

+ Pilot przewodowy

+ Pilot bezprzewodowy

+ Pedat na przewodzie do obrotu stotu

+ Plynna regulacja obrotu stotu

- Masa obrotowa (obudowa pozycjonera)

+ Dtugosc i ksztatt ramienia

+ Mozliwos¢ indywidualnej konfiguracji pozycjonera
- Sterowanie funkcjami za pomocg teach pendanta

10




Model SPR500 SPR1500 SPR2500 SPR4000

Udzwig [kg] 500 1500 2500 4000
Moment obrotowy stotu [Nm] 4320 5080 6550 7690
Predkos$¢ obrotowa stotu [obr/min] 0~3 0~3 0~3 0~3
Kat obrotu stotu [°] 360 360 360 360
Szerokos¢ pozycjonera D [mm] 900 1020 1020 1374
Wysoko$¢ pozycjonera B [mm] 1852 2153 2153 3160
Dtugos$¢ podstawy pozycjonera € [mm] 1350 1500 1650 1700
Srednica stotu roboczego G [mm] 800 1000 1000 1200
Szeroko$¢ ramienia pozycjonera E [mm] 290 310 350 600
Odlegtosc¢ od osi stotu do ramienia 1000 1200 1200 1500
A [mm]

Min. wysoko$¢ stotu roboczego

od podtoza H1 [mm| 525 555 555 870
Maks. Wysokoso stofu roboczego 155 1400 1400 2190
od podtoza H2 [mm]

Maks. Wysokoso stofu roboczego 149% 1712 1712 2500
od podtoza H3 [mm]

Waga [kg] 1180 1681 1779 4022

Rysunek techniczny
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Wystepuje rowniez w wersji TWIN

BEAR i

Gtéwng zaletg pozycjonerdw serii BE jest zapewnienie funkcjonal-
nosci urzgdzenia zachowujgc atrakcyjnosc cen.

Manipulatory spawalnicze serii BE pozwalajg na bezpieczne obra-
canie do optymalnej pozycji elementéw do spawania lub montazu.
Obrot wykonywany jest w dwoch osiach. Obrotnik spawalniczy BE
charakteryzuije sie niewielkimi rozmiarami, dzieki temu urzgdzenie
Z fatwoscig mozna zmiescic praktycznie w kazdym miejscu w za-
ktadzie. Dzieki zakotwieniu pozycjoneréw do podtoza uzyskujemy
bardzo duzg stabilnos¢, nie ograniczajac przestrzeni roboczej.
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Wersja standard

+ Pozycjoner zasilany pragdem tréjfazowym
+ Obrdt stotu i ramienia za pomocg obrotnicy elektrycznej
- Sterowanie funkcjami na obudowie pozycjonera

Opcje dodatkowe

+ Pilot przewodowy

+ Pilot bezprzewodowy

+ Pedat na przewodzie do obrotu stotu

+ Plynna regulacja obrotu stotu

- Masa obrotowa (obudowa pozycjonera)

+ Dtugosc i ksztatt ramienia

+ Mozliwos¢ indywidualnej konfiguracji pozycjonera
- Sterowanie funkcjami za pomocg teach pendanta




Model BE500 BE1000

Udzwig [kg] 500 1000
Moment obrotowy stotu [Nm] 4320 4320
Predkos¢ obrotowa stotu [obr/min] 0~3 0~3
Kat obrotu stotu [°] 360 360
Szerokos¢ pozycjonera D [mm] 900 900
Wysoko$¢ pozycjonera B [mm] 1360 1360
Dtugo$¢ podstawy pozycjonera € [mm] 2878 2878
Srednica stotu roboczego G [mm] 800 800
Szeroko$¢ ramienia pozycjonera E [mm] 290 310
Odlegto$¢ od osi stotu do ramienia A [mm] 1000 1000
Wysoko$¢ stotu roboczego od podtoza F [mm] 800 800
Waga [kg] 750 810

TR\
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Pozycjonery serii RO przystosowane sg do pracy z robotem spa-
walniczym.

Obrotowa kolumna wykonywana jest zawsze pod indywidualne za-
mowienie klienta i jest dopasowana konkretnie do elementu, ktory
bedzie spawany. Pozwala to zautomatyzowac proces spawalniczy
dla konkretnych detali.
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Wersja standard

+ Pozycjoner zasilany pragdem tréjfazowym
+ Obrot osi i ramienia za pomocg serwonapeddw
- Sterowanie funkcjami na obudowie pozycjonera

Opcje dodatkowe

+ Pilot przewodowy

+ Ptynna regulacja obrotu stotu

+ Elektryczna masa obrotowa

+ Dtugosc i ksztatt ramienia

+ Mozliwosc¢ indywidualnej konfiguracji pozycjonera
- Sterowanie funkcjami za pomocg teach pendanta




Model RO700 RO1500

Udzwig [kg] 700 1500
Moment obrotowy ramienia [Nm] 1350 2100
Predkos¢ obrotowa stotu [obr/min] 0~13 0~10
Kat obrotu stotu [°] +/-360 +/-360
Moment obrotowy osi [Nm] 450 700
Predkos¢ obrotowa osi [obr/min] 0~50 0~50
Kat obrotu osi [°] 360 360
Wysoko$¢ pozycjonera E [mm] 1485 1535
Dhugos$¢ podstawy pozycjonera D [mm] 2478 2528
Szerokos¢ ramienia pozycjonera B [mm] 858 1008
Odlegtos¢ od osi stotu do ramienia A [mm] 1671 1821
Wysoko$¢ stotu roboczego od podtoza € [mm] 798 848
Waga [kq] 960 1190

Rysunek techniczny
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sera QT

Pozycjonery serii RT przystosowane sg do pracy z robotem spa-
walniczym.

Konstrukcja stotu obrotowego pozwala na zamontowanie elemen-
téw o roznych gabarytach. Zastosowanie tej serii pozwala zauto-
matyzowac proces spawalniczy w firmie.

21




Wersja standard

+ Pozycjoner zasilany pragdem tréjfazowym
+ Obrot osi i ramienia za pomocg serwonapeddw
- Sterowanie funkcjami na obudowie pozycjonera

Opcje dodatkowe

+ Pilot przewodowy

+ Plynna regulacja obrotu stotu

+ Elektryczna masa obrotowa

+ Dtugosc i ksztatt ramienia

+ Mozliwos¢ indywidualnej konfiguracji pozycjonera
- Sterowanie funkcjami za pomocg teach pendanta




Model RT1000 RT2000

Udzwig [kg] 1000 2000
Moment obrotowy ramienia [Nm] 4320 6720
Predkos¢ obrotowa ramienia [obr/min] 0~5 0~5

Kat obrotu ramienia [°] +/-360 +/-360
Moment obrotowy stotu [Nm] 2820 3460
Predkos$¢ obrotowa stotu [obr/min] 0~10 0~10
Kat obrotu stotu [°] 360 360

Szeroko$é pozycjonera B [mm] 1020 1020
Wysoko$¢ catkowita pozycjonera E [mm] 2210 2210
Dtugo$¢ podstawy pozycjonera A [mm] 1500 1500
Odlegto$¢ stotu od osi obrotu € [mm] 393 393

Wysoko$¢ obudowy pozycjonera D [mm] 1712 1712
Odlegto$¢ od osi stotu do ramienia F [mm] 1440 1440
Wysoko$¢ stotu roboczego od podtoza H [mm] 897 897

Waga [kg] 3050 3310

Rysunek techniczny
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Masz pytanie?

+48 606 981 703

Poczytaj wiecej o nas
WWW.POZYCJONERYSPAWALNICZE.PL
WWW.BEARWELDING.EU




